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(57) Abstract: The invention relates to a device and to a method for reducing roll in a vehicle. Said device comprises a detection 
device (10), which determines an actual value (* is ,)of a yaw rate variable describing the yaw rate of the vehicle, an evaluation unit 
(11), which determines a desired value of the yaw rate variable and a threshold value (^ gKnz )of the yaw rate variable, and a 

control device (12) which is used to control vehicle units (13) which influence the longitudinal and/or transversal dynamics of the 
vehicle. The evaluation unit (1 1) controls the vehicle unit which is based on a comparison between the determined actual value 01?^) 
of the yaw rate variable and the determined desired value of the yaw rate variable of the vehicle unit (13) in such a manner that the 
determined actual value of the yaw rate variable receives the determined desired value (^soii)of the yaw rate variable. In the 
event that the desired value (* soll )of the yaw rate variable exceeds the threshold value (^grenz) of the yaw rate variable, the evaluation 
unit (11), which is used to prevent the vehicle from rolling, limits the determined desired value (*sou)of the yaw rate variable to 
the level of the determined threshold value (Vpcm) of the yaw rate variable. According to the invention, the evaluation unit (11) 
determines the.threshold value (^grenz) of the yaw rate variable according to a threshold value ($^2) of a roll angle variable (*) 
describing a roll angle of the vehicle. 


fS| ( 57 ) Zusammenfassung: Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung und ein Verfahren zur Kippverhinderung fur ein Fahr- 

Ozeug, mit einer Erfassungseinrichtung (10), die einen Istwert (* is ,)einer die Gierrate des Fahrzeugs beschreibenden GierratengroBe 
ermittelt, mit einer Auswerteeinheit (11), die einen Sollwert ($ Mll ) der GierratengroBe und einen Grenzwert (¥^2) der 
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GierratengroBe ermittelt, und mit einer Steuereinrichtung (12) zur Ansteuerung von Fahrzeugaggregaten (13), die zur Beeinflus- 
sung der Langs- und/oder Querdynamik des Fahrzeugs vorgesehen sind. Die Auswerteeinheit (11) steuert hierbei auf Basis eines 
Vergleichs zwischen dem ermittelten Istwert (¥*,) der GierratengroBe und dem ermittelten Sollwert der GierratengroBe die Fahrzeu- 
gaggregate (13) derart an, dass der ermittelte Istwert (* ist ) der GierratengroBe den ermittelten Sollwert (fl^u) der GierratengroBe 
einnimmt, wobei fur den Fall, dass der Sollwert (* SO ii) der GierratengroBe den Grenzwert (^g^) der GierratengroBe iiberschreitet, 
die Auswerteeinheit (1 1) zur Vermeidung eines Umkippens des Fahrzeugs den ermittelten Sollwert (^i^der GierratengrSBe auf 
den ermittelten Grenzwert (^^ nz ) der GierratengroBe begrenzL ErfindungsgemaB ermittelt die Auswerteeinheit (1 1) den Grenzwert 
(*grenz) der GierratengroBe in Abhangigkeit eines Grenzwerts ($grc n z) einer einen Kippwinkel des Fahrzeugs beschreibenden Kipp- 
winkelgroBe (<fr). 


